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1 WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru budowlanych przy budowie instalacji elektrycznych
projektowanych budynkdéw garazowych:

1. budowa instalacji elektrycznej zasilajacej,

2. budowa instalacji wewnetrznych,

1.2 Zakres stosowania SST

Niniejsza SST jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko
w przypadku matych, prostych robét i konstrukgji trzeciorzednych o pomijalnie matym
wplywie na trwatosC obiektu, dla ktdrych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania
beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy
przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.3 Zakres robot objetych SST

Niniejsza SST obejmuje catos¢ niezbednych do wykonania robét remontowo-budowlanych
dla zrealizowania zadania przedstawionego w pkt. 1.1. majacego odzwierciedlenie
w sporzadzonych projekcie technicznym pn.: ,,Budowa budynku garazowego na 5 stanowisk
postojowych oraz budowa budynku garazowego na 7 stanowisk postojowych wraz z niezbednq
infrastruktura technicznqg. Budowa instalacji elektrycznej zasilajgcej wewnetrznej.

Zakres robot obejmuje:

1. wykonanie instalacji elektrycznej zasilajacej

2. wykonanie instalacji wewnetrznej

3. demontaz obwoddow rezerwowych w rozdz. zasilajaco-licznikowej

4. wykonanie obwodu dla zasilania garazy w rozdz. zasilajgco-licznikowej

5. wykonanie instalacji uziemiajacej, odgromowej i potagczen wyréwnawczych

1.4 Ogodine wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosS¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é
z dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego lub
w przypadku nieustanowienia takiego - poleceniami Zamawiajgcego.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ roboty zgodnie z zasadami sztuki budowlanej,
przepisami prawa budowlanego, BHP, wymaganiami ochrony S$rodowiska, przepisami
p.poz. oraz planem BiOZ.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i SST. Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane
za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i
wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerangiji.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne z
dokumentacja projektowg lub SST i majg wpltyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu
budowli, to takie materialy zostang zastgpione prawidlowymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.




1.4.1Informacja o terenie budo

Dziatki, na ktdérych zlokalizowane sg projektowane budynki garazowe znajdujg sie
w rejonie osiedla mieszkaniowego oraz boisk treningowych pitki noznej. Teren przylegty
do dziatek posiada elementy utwardzone z infrastrukturg techniczna.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie  przepisow w  zakresie
bezpieczenstwa pracy, a takze powinien zapewni¢ ochrong wiasnosci publicznej. Jest
odpowiedzialny za szkody spowodowane w trakcie wykonywania robét budowlanych.
Wykonawca bedzie podejmowat wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowaé sie
do przepisdw z zakresu ochrony érodowiska na placu budowy i poza jego terenem.
Powstate odpady, w wyniku robét rozbiérkowych, izolacji termicznej. Wykonawca bedzie
usuwac z placu budowy na wiasny koszt. Wykonawca bedzie musiat réwniez uzyskaé
pozwolenie na postawienie kontenera na odpady. Zamawiajacy nie udostepnia miejsca
parkingowego.

1.4.2 Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajgcy w terminie okredlonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
protokotem teren rob6t wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
i administracyjnymi oraz dokumentacje projektowg i SST.

1.4.3 Zabezpieczenie terenu budo
Na czas prowadzenia rob6t Wykonawca jest zobowigzany ogrodzié miejsce prowadzonych
robét. Koszt zabezpieczenia terenu robdt nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie,
ze jest wigczony w cene umowna.

1.4.40chrona Srodowiska na czas wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i przestrzegaé wszelkich przepisdw dotyczacych ochrony
Srodowiska naturalnego. W czasie prowadzenia robét budowlanych Wykonawca bedzie
podejmowat wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie prowadzonych robot.

1.4.50chrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Bedzie posiadat
sprawny sprzet przeciwpozarowy i bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat prowadzonych prac albo przez personel Wykonawcy.

1.4.6Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wihasnosci
publicznej i prywatnej. Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewfasciwym prowadzeniem
rob6t lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub
zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub
odtworzy uszkodzong wiasnos¢. Stan naprawionej wtasnoci powinien by¢ nie gorszy niz
przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzagdzen zlokalizowanych na terenie
obiektu, na powierzchni terenu i pod jego poziomem, takze instalacje wewnetrzne
i uzbrojenia terenu (rurociagi, kable itp.).Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.




O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspétpracowat,
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentach dostarczonych mu  przez
Zamawiajgcego.

1.4.7 Ograniczenie obcigzen osi pojazddw
Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od stosownych wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo fadunkdw.

1.4.8_Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sdb zatrudnionych na budowie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zaptacie i s uwzglednione w cenie umownej.

2 MATERIALY
2.1 Wymagania dotyczace zgodnosci materiatow

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty powinny by¢ zgodne z dostarczonym
kosztorysem ofertowym, dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng. W przypadku
gdy zastosowane materiaty lub roboty nie bedg zgodne w pelni z dokumentacja
projektowa, specyfikacjg techniczng badz oferta przetargowa Wykonawcy to takie
materiaty bedg niezwlocznie zastgpione wiasciwymi, a roboty rozbidrkowe i ponowny
montaz wiasciwych elementéw wykonany zostanie na koszt Wykonawcy. Kazdy rodzaj
robot, w ktdrych uzywa sie niezaakceptowanych materiatdw i urzadzeir Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko liczac sie z ich nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.2 Dopuszczalne materiatow

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktére posiadajg
certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska
Norma lub Aprobatg Techniczng a takze znajduja sie w wykazie wyrobéw dopuszczonych
do stosowania w budownictwie.

2.3 Przechowywanie i skladowanie

Miejsca czasowego sktadowania materiatlow beda zlokalizowane na terenie budowy,
w pomieszczeniach w budynku wskazanych przez Inspektora Nadzoru lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce w zaleznosci od dokonanych
uzgodnien z Inspektorem Nadzoru. Wykonawca zabezpieczy materialy przed ich
uszkodzeniem i dostepem osdb trzecich.




Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone wszelkich materiatow i urzadzen
uzywanych do robdt od daty rozpoczecia do daty ostatecznego odbioru.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Zamawiajgcego.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaC przeprowadzenie robot zgodnie
z zasadami okresSlonym w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Musi on spetnia¢ normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, gdy jest to
wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca ma obowigzek powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyskaC jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest obowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplyne niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba $rodkdw transportu musi zapewnia¢ przeprowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru
w terminach przewidzianych w umowie.

Przy ruchu po drogach publicznych, pojazdy musza spetniaC wymagania przewidziane
Kodeksem Ruchu Drogowego i przepisami wykonawczymi do niego. Srodki transportu nie
odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez
wiasciwy zarzad pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow
drdg na koszt Wykonawcy.

Wykonawca ma obowigzek na biezagco usuwaé, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5 WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz
za jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, za ich zgodnosc
z dokumentacjag  projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajacego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robdt, za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie usytuowania i wysokosci wszystkich elementéw robét
zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wyznaczaniu robdt zostang usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Zamawiajgcego.
Ewentualne sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.




Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdow i elementow
robét bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentagcji
projektowej a takze w normach i wytycznych. Polecenia zamawiajgcego powinny by¢
wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Zamawiajacego, pod grozbg
zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6 KONTROLA JAKOSCI
6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc w to personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzaC pomiary i badania materiatdbw oraz robét
z czestotliwoscig zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw i robdt ponosi Wykonawca.

6.2 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wiasciwych przepisow,

2. posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobata techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy,

3. W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty s wymagane przez SST, kazda
ich partia dostarczona do robdt bedzie posiadat te dokumenty, okreslajgce w sposdb
jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone

7 OBMIAR ROBOT

Obmiar robot powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie
z dokumentacjg projektowa, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
inwestorskiego o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem, chyba ze warunki umowy stanowig inaczej.

Wyniki obmiaru beda wpisywane do ksigzki obmiaréw. Obmiar robdt zanikajacych
przeprowadza sie w czasie ich wykonywania, a robot podlegajacych zakryciu przed ich
zakryciem.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robét podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru
inwestorskiego na piSmie. Obmiar gotowych robét bedzie prowadzany z czestoscig
wymagang do celu ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub innym czasie okreslonym w umowie.
Zasady okreslania ilosci robét podane sg w KNR-ach i KNNR-ach oraz ZKNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okres$lonymi w dokumentacji
projektowej i przedmiarze robat.




Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy dostarcza Wykonawca. Jezeli urzadzenia te wymagajq
badan legalizacyjnych, to Wykonawca musi posiadac wazne $wiadectwa w tym zakresie.

8 ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2 0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robét do
odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidor bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos¢ i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu
ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacjq projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami

8.3 Odbior czesciowy

Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czesciowego robdt dokonuije sie dla zakresu robét okreslonego w dokumentach umownych
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. Odbioru robét dokonuje Inspektor
nadzoru.

8.4 Odbior koncowy
8.4.1Zasady odbioru koncowego robot

Odbior koncowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbidr koncowy robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw
badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja
projektowg i SST.




W toku odbioru koncowego robdt, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiordw czesciowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych Ilub robdt
uzupetniajacych w poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

8.4.2 Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru koncowego robdt, sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaC nastepujgce
dokumenty:

1. dokumentacje powykonawczg oraz dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot,

2. szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),

3. ustalenia technologiczne,

4. ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa zgodnie z SST,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru koricowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

8.5 Odbidér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad,
ktére ujawnig sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbidr koncowy robot".

9 PLATNOSCI

Zasady i warunki dokonywania ptatnosci winny by¢ okreslone w umowie. Ponadto uznaje
sie ze wszystkie koszty zwigzane z zapewnieniem wszelkich wymagan dotyczacych
bezpiecznego prawidtowego prowadzenia robot budowlanych nie podlegajg odrebnej
zaptacie i s uwzglednione w cenie umownej.

Podstawa platnosci bedzie cena ryczattowa obejmujaca wszystkie koszty zwigzane z
budowg oraz z kosztami nie ujetymi w przedmiarze a koniecznymi do wykonania.
Kosztorys ofertowy winien by¢ sporzadzony na podstawie przedmiaréw, projektu,
wiasnych pomiaréw uzupetniajacych i kontrolnych, jak réwniez wizji lokalnej na obiekcie.
W przypadku wystgpienia robét dodatkowych zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru

kalkulacja ich ceny przeprowadzona zostanie wedtug stawek ofertowych Wykonawcy.




10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

o Ustawa z dnia 7 lipca 1994 ,Prawo Budowlane”

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim po-
winny odpowiadac budynki i ich usytuowanie z dnia 12 kwietnia 2002 r. (Dz.U. Nr 75, poz.
690) wraz z pézniejszymi zmianami

»  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczen-
stwa i higieny pracy podczas wykonania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 47 poz.401 z dnia

19.03.2003 r.)




1 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

1 WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania ogéine
dotyczace wykonania i odbioru budowlanych przy budowie instalacji elektrycznej
zasilajgcej i wewnetrznej projektowanych garazy.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym w postepowaniu przetargom
oraz przy zlecaniu, realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie instalacji elektrycznej zasilajgcej oraz wewnetrznej.
Specyfikacja obejmuje nastepujacy zakres robot:

1. wykonanie instalacji elektrycznej zasilajacej

2. wykonanie instalacji wewnetrznej

3. demontaz obwoddw rezerwowych w rozdz. zasilajaco-licznikowej

4. wykonanie obwodu dla zasilania garazy w rozdz. zasilajgco-licznikowej

5. wykonanie instalacji uziemiajacej, odgromowej i potgczen wyréwnawczych

1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robot Wykonawca robdt jest odpowiedzialny
za jakosC ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inspektora nadzoru.

2 MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Materiaty stosowane do wykonywania pokry¢ dachowych powinny mie¢ m.in.:

Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,
Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobata Techniczna lub z PN,

Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowana norma europejska wprowadzona do zbioru
norm polskich,

e Na opakowaniach powinien znajdowac sie termin przydatnosci do stosowania. Sposéb
transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi
przez producenta. Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na budowie petna dokumentacje
dotyczaca sktadowanych na budowie materiatdw przeznaczonych do wykonania pokry¢
dachowych.

2.2 Rodzaje materiatow

2.2.1 Wszelkie materialty do wykonania pokry¢ dachowych powinny odpowiadac
wymaganiom zawartym w normach polskich lub aprobatach technicznych ITB
dopuszczajacych dany materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.




3 SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano Ogolnych Wymaganiach Specyfikacji
Technicznej.

3.2 Sprzet do wykonywania robot:

» Roboty mozna wykonac recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi,

o Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowoduja
niekorzystnego wptywu na jakos¢ materiatdw i wykonywanych robdt oraz beda przyjazne
dla srodowiska.

Podstawowy sprzet do wykonywania instalacji fotowoltaicznych i robdt zwigzanych:
elektronarzedzia reczne jak: wiertarka udarem, elektowkretarki, wkretaki, nozyce do ciecia

drutow i kabli, prostowarka do drutow i bednarek, miot do wbijania uziomow,
minikoparka.

4 TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji ogdinej
~Wymagania ogodine”

4.2 Transport materialow:

4.2.1 Do transportu materiatdow i urzadzen stosowac nastepujace sprawne technicznie
srodki transportu:

e samochdd skrzyniowy o tadownosci 5-10 ton,

e samochod dostawczy o fadownosci 0,9 ton,

e ciggnik kotowy z przyczepa.

Materiat moze byc¢ przewozony dowolnymi Srodkami transportu. Materialy nalezy uktadac¢
rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Nie dopuszcza sie uzycia $rodka
transportu gdy dlugos¢ elementdw jest wieksza niz dtugosc pojazdu. Przy za- i wyladunku
oraz przewozie na srodkach transportowych nalezy przestrzegaC przepisow
obowigzujacych w transporcie drogowym.

4.2.2 Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich Srodkow transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

4.2.3 Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportowe musza spetnia¢ wymag.
przepisdw ruchu drogowego.

5 WYKONANIE ROBOT

11 WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz
za jako$¢ zastosowanych materiatéow i wykonywanych robét, za ich zgodnosc




z dokumentacjg  projektowg, wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajgcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét, za dokfadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie usytuowania i wysokosci wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wyznaczaniu robot zostang usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze sie skutkiem biedu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Zamawiajgcego.
Ewentualne sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow

robét beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej a takze w normach i wytycznych. Polecenia zamawiajacego powinny by¢
wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Zamawiajacego, pod grozbg
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymaganiami
normowymi, wymaganiami dokumentacji projektowej oraz niniejszej specyfikacji. Kontrola
ta przeprowadzana jest przez Inspektora nadzoru:

e w odniesieniu do prac zanikajgcych (kontrola miedzyoperacyjna) — podczas wykonania
prac,

e w odniesieniu do wiasciwosci catosci robot (kontrola koncowa) — po zakonczeniu prac
monazowych.

Uznaje sie, ze badania daty wynik pozytywny gdy wszystkie wiasciwosci materiatow i
wykonania robdt sg zgodne z wymaganiami niniejszej specyfikacji technicznej lub aprobaty
technicznej albo wymaganiami norm przedmiotowych.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Tlos¢ robdt okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem
zmian podanych w dokumentacji powykonawczej zaaprobowanych przez Inspektora
nadzoru i sprawdzonych w naturze

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Podstawe do odbioru wykonania robot - stanowi stwierdzenie zgodnosci ich
wykonania z normami, dokumentacjg projektowa, specyfikacja techniczng i
zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentacji powykonawczej

8.2 Ogodlne wymagania odbioru obrobek blacharskich

8.2.1 Roboty wymagaja odbiordw czesciowych. Badania w czasie odbioru czesciowego
nalezy przeprowadzac dla tych robdt, do ktérych dostep pdzniej jest niemozliwy lub
utrudniony.

8.2.2 QOdbior czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie:




e jakosci zastosowanych materiatow,
o dokfadnosci wykonania.

8.2.3 Dokonanie odbioru czesciowego powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika
budowy.

8.2.4 Podstawe do odbioru montazu instalacji elektrycznej stanowig nastepujace
dokumenty:

e dokumentacja projektowa i dokumentacja powykonawcza,

e dziennik budowy z zapisem stwierdzajagcym odbidr czeSciowy podioza oraz
poszczegdinych warstw lub fragmentéw obrébek,

e zapisy dotyczace wykonywania robodt i rodzaju zastosowanych materiatow,

e  Protokoty z pomiaréw pomontazowch obejmujgcych przede wszystkim:

o ogledziny instalacj,

o sprawdzenia skutecznosci dziatania zabezpieczen i Srodkéw ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym

o badania i proby montazowe (pomiary instalacji elektrycznych oraz natezenia

osSwietlenia),
o sporzgdzenie protokotu z pomiaréw pomontazowych.

8.2.5 Odbidér kofncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanych robét
montazowych.

8.2.6 Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty
pozytywne wyniki. Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny, instalacja
elektryczna nie powinna zosta¢ odebrana. W takim przypadku nalezy przyjaé jedno z
nastepujacych rozwigzan:

e poprawiC roboty i elementy instalacji elektrycznej i przedstawi¢ do ponownego
odbioru,

* w przypadku gdy nie jest mozliwe podane wyzej rozwigzanie — rozebra¢ instalacje w
miejscach, w ktdrych nie odpowiada one wymaganiom i ponownie jg wykonac.

9 PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

* N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigecia. Ochrona przeciw
porazeniowa.

* N SEP-E-002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje elektryczne w
obiektach mieszkalnych. Podstawy planowania.

* Dz. U Nr 10 z 1995 r. poz. 46 Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji
elektrycznych.

* Dz. U Nr 45 z 1996 r. poz. 200 Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji
elektrycznych.

» Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom V.
Instalacje elektryczne.




